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La informacion, las descripciones v las ilustraciones contenidas en este manual
reflejan la version actual. El productor en cualquier momento se reserva el derecho
de ocasionar eventuales cambios en el equipo por razones técnicas o comerciales.
Estos cambios no obligan a el Productor a intervenir en el equipo vendido antes

del lanzamiento de esta version. Cualquier suplemento que el Productor considere
necesario tendra que ser adjunto a este documento y considerado parte del mismo.
En este documento hay informaciones técnicas que no pueden ser divulgadas o
transmitidas a terceros, sin permiso previo por escrito del Productor.

La informacion contenida en este manual esta asignada para un uso profesional.

El Productor recomienda de leer con atencion este manual antes del uso del equipo.

El presente producto es un mando electrdnico y no tiene que ser considerado una
magquinaria. Por eso no tiene que respectar las condiciones arregladas en la Directriz

CEE 89/392. Por lo tanto, si esta maquinaria esta usada como parte que compone otra
maquinaria, no puede estar puesta en marcha si la maquinaria no respecta las condiciones
de la Directriz.

La marca de identificacion del instrumento no anula la responsabilidad del cliente de
respectar la ley referente al propio producto terminado.
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GARANTIA

La garantia es valida por un ano a partir de la fecha
de entrega del equipo contra cualquier defecto en los
materiales.

La garantia no incluye gastos de envio y el material
vigja por cuenta y riesgo del destinatario.

La garantia cubre solo la reparacion o la sustitucion
gratuita de porcion defectuosa.

La garantia no cubre ninguna indemnizacion por
danos por lamano de obra, del transporte, incidentes

directos o indirectos, fallida ganancia de cosecha.

DECADENCIA DE LA GARANTIA

Si no se respetan las caracteristicas eléctricas del
aparado

Si no se utiliza de manera adecuada el aparado vy, de
todas formas, si no esta adecuado al utilizo para el
que el equipo ha sido disenado y fabricado.

Cuando no se sigue la informacion en este manual.
Uso errado, mantenimiento defectuoso o errores de
instalacion.

Eliminacion o modificacion de las parte de proteccion
del equipo.

» Se excluyen los danos causados a personas o bienes.

SEGURIDAD Y MANTENIMIENTO

» Elequipo tiene que estar alimentado con tencion contigua entre 10Vdc y 30 Vdc.

» Compruebe siempre la polaridad de la fuente de alimentacion.

» Al personalizar el cableado suministrado con el equipo, observe las posiciones de las sefalas eléctricas previstas en
el conector v el tamano del cableado eléctrico.

» Lagarantia no cubre ninguna indemnizacion por danos por los costos de mano de obra, transporte, incidentes, fallida
ganancia de cosecha.

» Evitar exponer la unidad de control a condiciones ambientales que favorezcan la entrada de agentes corrosivos o
liquidos en general.

» Proteger el area de lectura con atencion particular y reducir lo mas posible la exposicion directa al sol.

» Tenga siempre atencion a las maniobras mecanicas desempenadas delante del equipo para evitar danos acciden-
tales al mando frontal.

» Tenga siempre la mayor precaucion en mover o transferir el equipo.

» Siseinstala con mando a distancia, asegurarse de que la maquinaria no esta accesible por personas o cosas durante
la operacion.

» Alfinal de la temporada guardar el equipo en un entorno seco y protegido por cualquier agente externo como la lluvia

y el hielo. Ademas, asegurarse de desconectar los cables de la fuente de alimentacion.
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Perilla

PUSH =2\ AND @O

La perilla se puede girar de dos maneras: en sentido horario y en sentido anti-horario.

Lafuncion principal de la perilla es Ia de mover el cursor, es decir, el area (parpadeante o roja) resaltada en negro; la rotacion
en sentido horario permite mover el cursor a la derecha; la rotacion en sentido anti-horario permite mover el cursor a la
izquierda. Si el campo seleccionado es editable, presionando brevemente la perilla, puede editar el valor del parametro.
Después, confirme el cambio presionando brevemente la perilla.

Este procedimiento se aplica a todos los campos modificable contenidos en las paginas de configuracion.
En la pagina de trabajo principal el campo MANUAL/ AUTOMATICO permite seleccionar la modalidad de

funcionamiento por medio de |a presion extendida de la perilla.

(¥ 36 IA Do 12:00:00 ) (¥ 3G IA Do 12:00:00 )
Cambiar a
@ 0-0 bar I@ 0 rpm control m
AUTOMATICO? —

7 24Vm00 bar ar

m 0-0 % ~F—~ 0 ° C Si C
L MANUAL » >,

La perilla NO actda directamente el START o STOP del ciclo de trabajo: presione el boton START para
empezar un nuevo ciclo de riego o para mover el rociador autopropulsada con el arranque del motor;

presione el boton STOP para terminar el ciclo de riego en curso o pare el motor.
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Boton On/Off

FUNCTION )

Con la unidad apagada, presione el boton ON/OFF para encenderla. Espere hasta que la inicializacion del sistema sea
senalada por la barra de progreso; una senal acustica le avisara de la finalizacion del procedimiento de arranque con
la posibilidad de acceder a las funciones de trabajo. Para apagar la unidad presione el boton ON/OFF durante mas de 3
segundos hasta la visualizacion de “"CIERRE DEL SISTEMA".

Durante las funciones de trabajo, presione el boton ON/OFF para abrir o cerrar los menis de configuracion:

» CONFIGURACION OPERADOR/ PRODUCTOR

« AJUSTES
» DIAGNOSTICO
« SALIDA

(¥ 3G Do 12:00:00 )

1. CONFIGURACION

2. AJUSTES
3. DIAGNOSTICO
4. SALIDA

| >)

|droMOP - v4.02.01 A Noviembre 2017



Boton Start

Con el motor apagado, presione el boton START para inicializar e arranque del motor.

(¥ 36 IA Do 12:00:00 )

@ 00 bar *@D Orpm
= 24Vm0.0bar

iﬁ 0.0%_;5. 0-c

L MANUAL >

|droMOP - v4.02.01 5 Noviembre 2017



Boton Stop

Con el motor en marcha, durante el ciclo de riego, presionando este boton el procedimiento de parada del motor se

activa.

(¥ 36 IA Do 12:00:00 )

@ 00 bar @ Orpm
= 24Vm00 bar

ib 0.0%.:E,: 0-c

MANUAL >
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Boton Aumenta/Arriba

Con motor en marcha y en MANUAL, |a presion de este boton permite incrementar el régimen del motor.
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Boton Disminuida/Abajo

Con motor en marcha y en MANUAL, |a presion de este boton permite disminuir el régimen del motor.
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Nivel de senal de la red GSM.

La sigla 2G o 3G significa que hay una conexion de datos.

El campo X representa el estado de conexion al servidor ID4 Irrigation para el control remoto con el
dispositivo:

ausencia de comunicacion con el servidor | X

dispositivo en conexion con el servidor lT

Presencia de condiciones de alarma.

Abreviatura dia de la semana, en este caso Do significa Domingo.
Hora actual expresada en HH:MM:SS. (horas:minutos:segundos)
Indica los giros del motor actuales en rpm.

Indica la presion del aceite del motor en bar.

Indica la temperatura del agua del motor actual, expresaen ® C/ ° F.
Modalidad de funcionamiento. En este caso, es MANUAL pero, en cualquier momento, presionando
la perilla es posible cambiarla en AUTOMATICO.

Indica el porcentaje actual de los litros restantes en el depdsito.

La tension de la bateria actual, calculada en Volt.

Indica la presion hidrica actual, calculada en bar.

|droMOP - v4.02.01 9 Noviembre 2017



Pagina caudal

00 o o
(V36 Do  12:00:00 )
o @0.0bar@ Orpm| @
/'{, Caudal 0.0 men| |e

ol < pJo

Nivel de senal de la red GSM.
La sigla 2G o 3G significa que hay una conexion de datos.

Abreviatura dia de la semana, en este caso Do significa Domingo.
Hora actual expresada en HH:MM:SS. (horas:minutos:segundos)
Indica los giros del motor actuales, expresos en rpm.

Indica el caudal actual, expreso en m */h

Indica que hay una pagina siguiente.

Indica que hay una pagina precedente.

L 0 N O v FE W N =

Indica la presion hidrica actual, expresa en bar.
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Pagina carburante

1 X 2] (3] o
(¥ 3G Do  12:00:00 )
® @0.0bar@ Orpm | |@

Deposito 0 . 0 %! l®

(e 9

Consumo 0.0 1wh | |@
o\« >

©

1. Nivel de senal de la red GSM.

2. La sigla 2G o 3G significa que hay una conexion de datos.

3. Abreviatura dia de la semana, en este caso Do significa Domingo.
b, Hora actual expresada en HH:MM:SS. (horas:minutos:segundos)
5. Indica los giros del motor actuales, expresos en rpm.

6. Indica el porcentaje de carburante presente en el depdsito.

7. Indica el consumo medio, calculado en It/h.

8. Indica que hay una pagina siguiente.

S. Indica que hay una pagina precedente.

10.  Indica la presion hidrica actual, expresa en bar.
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Pagina de les valvulas

0o © o
V3G Do 12:00:00
® @ 0.0bvariCy 0 rom | |©
Cebado ausente 0
Conduccion ausente (7]
o< pJo

Nivel de senal de la red GSM.

La sigla 2G o 3G significa que hay una conexion de datos.
Abreviatura dia de la semana, en este caso Do significa Domingo.
Hora actual expresada en HH:MM:SS. (horas:minutos:segundos)

Indica los giros del motor actuales, expresos en rpm.

o U B W N =

Indica si hay o no la valvula de cebado. En este caso, no hay ninguna valvula de cebado. Por eso, se
visualiza “Cebado ausente”.

7. Indica si hay o no la valvula de conduccion del agua. En este caso, no hay esta valvula, por eso se
visualiza "Valvula descarga ausente”.

Indica que hay una pagina siguiente.

Indica que hay una pagina precedente.

10.  Indicala presion hidrica actual, expresa en bar.

|droMOP - v4.02.01 12 Noviembre 2017



Pagina emergencias

oo °o o
V36 Do 12:00:00
® @ 0.0bar iy 0 rom | |©
(! ) Emergencia externa ()
W Alarma common rail (7)
o« plo

Nivel de senal de la red GSM.

La sigla 2G o 3G significa que hay una conexion de datos.
Abreviatura dia de la semana, en este caso Do significa Domingo.
Hora actual expresada en HH:MM:SS. (horas:minutos:segundos)
Indica los giros del motor actuales, expresos en rpm.

Indica que hay una emergencia exterior.

Indica que hay una alarme common rail.

Indica que hay una pagina siguiente.

L 0 N O v EFE W N =

Indica que hay una pagina precedente.

—_—
o

Indica la presion hidrica actual, expresa en bar.
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Pagina cuentahoras

00 (3] (4]
(¥ 3G Do 12:00:00 )

® @ 0.0bar Y Orpm | |0
gﬂ Horas totales 0ora 0o

o g1 Oorax Oora| l@

o< )

Nivel de senal de la red GSM.
La sigla 2G o 3G significa que hay una conexion de datos.

Abreviatura dia de la semana, en este caso Do significa Domingo.
Hora actual expresada en HH:MM:SS. (horas:minutos:segundos)
Indica los giros del motor actuales, expresos en rpm.
Cuentahoras total

Mantenimiento

Indica que hay una pagina precedente.

L © N O v B W N =

Cuentahoras parcial.

—_—
o

Indica la presion hidrica actual, expresa en bar.
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Diagnostico

(¥ 3G Do 12:00:00 )

1. CONFIGURACION
2. AJUSTES

3. DIAGNOSTICO
4, SALIDA

\ >

DA MODIFICARE
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% 1.1 OPERADOR

U01 Durada cebado bomba

1:50 min:sec

MEMORIZAR J

U01: Tiempo de funcionamiento de la bomba auxiliaria para rellenar los roto-
res de la bomba con agua. Al final de este tiempo, la motobomba se pondra en

marcha.

UDM: minutos:segundos

Estandar: 1:50 Valores admisibles: 0 / 3:00

% 1.1 OPERADOR

U02 Presion de cebado

1.0 bar

< MEMORIZAR J

U02: Indica la presion del agua mas alla de la cual el cebado de la motobomba se

hizo correctamente.

UDM: bar

Estandar: 2.0 Valores admisibles: 0.1/ 3.0

% 1.1 OPERADOR

U03 Tiempo maximo de
relleno tubos

3:00 min:sec

MEMORIZAR J

U03: Sirve para permitir de rellenar los tubos del agua con un régimen del motor

bajo, para que se pueda evitar de deteriorar el sistema hidrico.

UDM: minutos:segundos

Estandar: 3:00 Valores admisibles: 0 / 60:00

% 1.1 OPERADOR

U04 Presion minima del
sistema

3.0 bar

(< MEMORIZAR J

|droMOP - v4.02.01

UO04: Este es un parametro de control que permite registrar la condicion de mar-
cha en seco para evitar quemar la bomba; este valor representa un umbral che
funciona de manera diferente segln el trabajo en manual 0 en automatico: en
MANUAL indica el valor de presion que se debe alcanzar dentro de 10 minu-
tos después del arranque de la motobomba; pasado este tiempo, si la presion
baja inferior del umbral, el motor se para de repente. En AUTOMATICO este
parametro representa el valor que se debe alcanzar para permitir a la bomba de
acelerar (segln cuanto especificado en el parametro “Rampa de aceleracion”)

y de alcanzar la presion de trabajo. A la salida, el motor se pone en marcha al
régimen de minimo v, a intervalos regulares, aumenta la velocidad de 20 giros/
minuto para tentar alcanzar este umbral de presion; cuando lo se ha alcanzado,
el motor sigue con la aceleracion para ponerse a la presion de trabajo; si el no
alcanza esta presion dentro de 1350 giros/minuto, 0 si no consigue mantenerla
arriba de este valor por 5 segundos, por lo meno, el motor se paray en el panel

se visualiza la alarma (posibles problemas en succion o en descargo).

UDM: bar

Estandar: 3.0 Valores admisibles: 0 / 10.0
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)
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% 1.1 OPERADOR

UO5 Presion Maxima Sistema

14.0 bar

< MEMORIZAR J

U05: Este parametro tiene que ser ajustado en un valor un poquito inferior al
umbral de ruptura de la tuberia, depende del tipo de sistema conectado a la

motobomba.

UDM: bar

Estandar: 14.0 Valores admisibles: 2.0/ 25.0

% 1.1 OPERADOR

U06 Tolerancia Positiva

1.0 bar

(< MEMORIZAR | J

UO06: Indica |a presion de trabajo; cuando la presion sale del margen de toleran-

cia, el motor se para con la rampa de desaceleracion ajustada.

UDM: bar

Estandar: 1.0 Valores admisibles: 0.2 / 5.0

% 1.1 OPERADOR

U07 Tolerancia Negativa

1.0 bar

(< MEMORIZAR J

UO07: Indica la presion de trabajo; cuando |a presion sale del margen de tolerancia,

el motor se para con la rampa de desaceleracion ajustada.

UDM: bar

Estandar: 1.0 Valores admisibles: 0.2 / 5.0

% 1.1 OPERADOR

U08 Tiempo de calentamiento
del motor

0:00 min:sec

(< MEMORIZAR J

U08: La cuenta de este parametro se hace a cada arranque del motor: durante
este tiempo el motor se mantiene en régimen de minimo antes de empezar el

procedimiento de aceleracion.

UDM: minutos:segundos

Estandar: O Valores admisibles: 0 / 10:00

% 1.1 OPERADOR

U09 Tiempo de refrigeracion
del motor

U09: Cada vez que se solicita la parada del motor, €l torna al régimen de minimo,

segUn cuanto descrito en el parametro de “rampa de desaceleracion”.

UDM: minutos:segundos

Estandar: O Valores admisibles: 0 / 10:00

0:00 min:sec
(< MEMORIZAR J
%#1.1 OPERADOR )
U10 Revision

200 horas
< MEMORIZAR J

U10: Si ajustado, la unidad le avisara esta condicion resaltando “REVISION” en

las paginas de trabajo.

UDM: hora

Estandar: 200 Valores admisibles: 0 / 5000

% 1.1 OPERADOR

U11 Cddigo de usuario

0000

(< MEMORIZAR J

|droMOP - v4.02.01

U11: Este parametro permite insertar un cadigo de acceso personal. Cuando

ha sido insertado es fundamental recordarlo porque, sin este cadigo, no sera

posible entrar en las paginas de trabajo.

Para desactivar este codigo ajustarlo en 0000.

UbM: /

Estandar: 0000 Valores admisibles: 0000 / 9999
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Avanzado

CcODIGO DE ACCESO A LA SECCION DE CONFIGURACION AVANZADA - 0123 -
EL USO DE ESTA SECCION ESTA DEDICADO A EXPERTOS O USUARIOS TECNICOS

LA MODIFICACION DE ESTOS PARAMETROS PUEDE COMPROMETER EL
FUNCIONAMIENTO DE LA MAQUINA

ANTES DE MODIFICAR ESTOS PARAMETROS SE RECOMIENDA CONSULTAR AL

FABRICANTE
%““VANZADO A12: Este es un tiempo de filtro que retarda la intervencion del parametro
A12 Espera aviso fuera de la " .. . . noon . e . ..
tolerancia Presion minima sistema” y “Tolerancia positiva /negativa”; si la presion sale del
0:10 min:sec margen de control por un tiempo superior a este valor, se actda el procedimien-
(< MEMORIZAR ») | tode parada del motor con desaceleracion.
UDM: minutos:segundos
Estandar: 0:10 Valores admisibles: 0 / 10:00
(%, ) P . . . .
Lx 12 AVANZADO A13: Este parametro permite regular el tiro de velocidad por medio del cual el

A13 Tiempo de aceleracion

sistema alcanzara la presion hidrica de trabajo.

2:00 min: .
rinsee UDM: minutos:segundos
Q MEMORIZAR ») . .
Estandar: 2:00 Valores admisibles: 0:10 / 10:00
%#1-2’*\"\“2’*'30 | | A14:Este parametro permite regular el tiro de velocidad por medio del cual el

A14 Tiempo de desaceleracion

sistema alcanzara el régimen de minimo.

0:20 min: ,
minsee UDM: minutos:segundos
< MEMORIZAR ») . .
Estandar: 0:20 Valores admisibles: 0:10 / 10:00
%1-2’*\"‘“2’*'30 | | A15: indice de reactividad del control de Ia presion. Mayor este valor es, mas

A15 Coeficiente de regulacion

rapidamente el regulador recupera los errores de presion. Cuidado en el gjuste

0.900 de los valores extremos, porque se podrian obtener efectos adversos de re-

(< MEMORIZAR ») | gulacion, por ejemplo: incapacita del regolatore di pressione di raggiungere la
pressione di lavoro impostata e oscillazioni attorno al valore della pressione di

lavoro impostata

UDM: /
Estandar: 0.900 Valores admisibles: 0.100 / 2.000
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Avanzado

CcODIGO DE ACCESO A LA SECCION DE CONFIGURACION AVANZADA - 0123 -
EL USO DE ESTA SECCION ESTA DEDICADO A EXPERTOS O USUARIOS TECNICOS

LA MODIFICACION DE ESTOS PARAMETROS PUEDE COMPROMETER EL
FUNCIONAMIENTO DE LA MAQUINA

ANTES DE MODIFICAR ESTOS PARAMETROS SE RECOMIENDA CONSULTAR AL

FABRICANTE
%@1-“\”\“2‘“30 A16: Correccion minima aplicada durante la regulacion de la presion hidrica. Si
he 12;%”'5?6??"”‘”“ e la unidad de control es puesta en un grupo motobomba con motor IVECO TIER3,
50 ms este parametro debe ser ajustado en 200 ms.
(< MEMORIZAR J

UDM: millisecondi

Estandar: 50 Valores admisibles: 10 / 500
$@1-2AVANZAD° A17: Retraso actuacion alarma por ausencia del flujo.

A17 Control del interruptor del

fitjo del agua UDM: minutos

0 min Estandar: 0 Valores admisibles: 0/ 15

(< MEMORIZAR J
$@1-2AVANZAD° A18: Indica el limite de régimen maximo consentido al motor con un solo
A18 Umbral fuera giros del i, - P P P .-

raliET cilindro mas alla del cual él sera parado con desaceleracion.

2100
P UDM: rpm

Q MEMORIZAR > . ..

Estandar: 2100 Valores admisibles: 0 / 3600
$@1-2AVANZAD° A19: Tiempo de retraso de puesta en marcha del motor después de un START
A19 Retraso arranque P

automatico.

0:00 min: .
rinsee UDM: minutos:segundos
< MEMORIZAR ») . . .

Estandar: O Valores admisibles: 0 / 59:59
$@1-2AVANZAD° A20: Tiempo de actuacion de la salida por el precalentamiento de las bujias .
A20 Tiempo precalentamiento . . .

s Con un sistema eléctrico y un sensor de temperatura del motor, este valor se
0.0 sec ignora mas alla de 50 °C.
(< MEMORIZAR J

UDM: segundos

Estandar: 0 Valores admisibles: 0 / 9.9
%““VANZADO A21: Asigna un codigo numérico al grupo motobomba.

A21 ID grupo motobomba

UDM: /

1 Estandar: 1 Valores admisibles: 1 /99
(< MEMORIZAR )
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Productor

EL USO DE ESTA SECCION SE DEDICA EXCLUSIVAMENTE A LOS
CONSTRUCTORES Y TECNICOS EXPERTOS

(Fgg21ProoucToR ] [ M01: Se elije un tipo de medida, PRESION o GIROS DEL MOTOR, que el panel

MO1 Ti lacio P . .
o fregtiacen regulara durante el funcionamiento.

Presion

UDM: /

MEMORIZAR > . » .. » )
Estandar: Presion Valores admisibles: Presion / Giros del motor

|

%2-1 PRODUCTOR MO3: Elegir la tipologia de cebado deseada.
MO03 Tipo de cebado

UDM: / Valores admisibles: Ausente / Panel solo /

c ) .
ompresor Estandar: Ausente Depasito / Compresor

MEMORIZAR J

Q
%2-1 PRODUCTOR MO4: Si la funcion BUJIAS, es activada, la salida sera activada antes de la fase

MO04 Control de la salida auxiliar

de arranque por el tiempo ajustado en el parametro “Tiempo precalentamiento

Ningtin control bujias".

(< MEMORIZAR J

UDM: / Valores admisibles: Ningin control / Bujias /
Estandar: Ningn control ~ Alarma / Soft-start

%2-1 PRODUCTOR MO5: Ajustar este parametro para obtener el nimero correcto de giros adquiri-

MO5 Ratio de conversion giros

dos por la unidad de control. Para obtener el nuevo valor de ratio de conversion

0.330 de giros del motor multiplicar los giros del motor leidos con el instrumento de

Ql MEMORIZAR ») | referencia para la ratio de conversion ajustada (0.330 de base); el resultado

obtenido se separa del namero de giros leidos por |a unidad.

UDM: milimetros
Estandar: 150 Valores admisibles: 60 / 200
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Productor

)
[ ]

EL USO DE ESTA SECCION SE DEDICA EXCLUSIVAMENTE A LOS

CONSTRUCTORES Y TECNICOS EXPERTOS

% 2.1 PRODUCTOR

MO06 Parada del motor por
reserva de carburante

2.00 min:sec

< MEMORIZAR J

MO6: Indica el tiempo de espera antes de parar el motor por reserva de

carburante.

UDM: minutos:segundos

Estandar: 2:00 Valores admisibles: 0 / 4:00

% 2.1 PRODUCTOR

MO07 Capacidad del depdsito

600 litros

MEMORIZAR J

MO7: Este parametro depende de la capacidad total del depésito.

UDM: /itros

Estandar: 600 Valores admisibles: 0 / 2000

QG
%2.1 PRODUCTOR

MO8 Tipo de transductor de
presion del aceite

Veglia

(< MEMORIZAR J

MO8: Seleccione el tipo de transductor de presion del aceite montado en el

motor.

UDM: /

Estandar: VVeglia Valores admisibles: \/eglia / VDO / Elcos TP0403

% 2.1 PRODUCTOR

M09 Tipo de transductor de la
temperatura del motor

Veglia

MEMORIZAR J

MO09: Seleccione el tipo de transductor montado en el motor.

UDM: /
Estandar: Veglia

Valores admisibles: \/eglia / VDO 0-120/ VDO 0-150/
Elcos TTA0402 / JCB/ F16173

QG
%2.1 PRODUCTOR

M10 Polaridad ingreso (sensor)
presencia agua

N.A

< MEMORIZAR J

|droMOP - v4.02.01

M10: Indica la polaridad del contacto de un posible sensor de presencia del
agua. Si el contacto es de tipo normalmente cerrado, este parametro debe ser
ajustado en N.C., de otra manera, en N.A. Si no hay ningln sensor de presencia

del agua dejar el ajuste del parametro en N.A.

UDM: /

Estandar: \N.A Valores admisibles: N.A / N.C
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Productor

>
[ ]

EL USO DE ESTA SECCION SE DEDICA EXCLUSIVAMENTE A LOS

CONSTRUCTORES Y TECNICOS EXPERTOS

% 2.1 PRODUCTOR

M11 Polaridad contacto de
emergencia

N.A

< MEMORIZAR

>)

M11: Polaridad de contacto de un eventual boton de emergencia. Si el contacto
es de tipo normalmente cerrado, este parametro debe ser ajustado en N.C,, de
otra manera, en N.A. Si no hay ninglin botdn de emergencia dejar el gjuste en
NL.A.

UDM: /

Estandar: N.A Valores admisibles: N.A / N.C

% 2.1 PRODUCTOR

M12 Tiempo de manipulacion

M12: Tiempo de accion del actuador.

del actuador UDM: segundos
8.0 sec Estandar: 8.0 Valores admisibles: 2.0 / 12.0
< MEMORIZAR J
%2-1 PRODUCTOR M13: Este es un valor expresado en nimero de giros/minuto (rpm) que indica el
- umbral de desconexion del motor de arranque.
350
< s . UDM: rpm
R MEMORIZAR ) . .
Estandar: 350 Valores admisibles: 200 / 600
%2-1 PRODUCTOR M14: El umbral de giros del motor que debe mantener el motor al minimo.
M14 Régimen de minimo del
motor UDM: /
900 rpm Estandar: 900 Valores admisibles: 900 / 2100
< MEMORIZAR J

|droMOP - v4.02.01
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Productor

EL USO DE ESTA SECCION SE DEDICA EXCLUSIVAMENTE A LOS
CONSTRUCTORES Y TECNICOS EXPERTOS

%2-1 PRODUCTOR | | \15; Este parametro permite activar la lectura de algunos parametros de

T funcionamiento para motores como VOLVO, IVECO y DEUTZ. Se pueden leer los
Inhabilitar parametros de Giros del motor (rpm), Temperatura del Motor, Presion del aceite

(< MEMORIZAR J | y el Bulbo Alta Temperatura del Motor. La informacion en la linea CAN BUS es

prioritaria con respecto a la adquisicion de los valores respectivos por medio de

los sensores externos conectados directamente a la unidad IdroMOP.

UDM: / Valores admisibles: Inhabilitar / lveco VE-27 / lveco TE-21/
Estandar: Inhabilitar lveco AE - 1/)CB/DEUTZ/ JOHN DEERE
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Ajustes

)
[ ]

'\\f 3.AJUSTES
/

S01 Idioma de los textos

Espaiol

MEMORIZAR

S01: Selecciona y ajusta la lengua del panel IdroMOP.

Idomas: Italiano / Inglés / Francés / Spagnolo / Espanol / Hingaro

Q\f 3.AJUSTES
’
S02 Afio

2017

< MEMORIZAR

S02: Selecciona y ajusta el ano actual

Q\f 3.AJUSTES
’
S03 Dia laborable

Domingo

< MEMORIZAR

S03: Selecciona y ajusta el dia de la semana actual

Q\f 3.AJUSTES
’
S04 Fecha

01/01

(< MEMORIZAR

S04: Selecciona y ajusta el mes y el dia actual

Q\f 3.AJUSTES
’
S05 Tiempo

12:00

< MEMORIZAR

S05: Selecciona y ajusta la el horario actual

Q\f 3.AJUSTES
/

S06 Tiempo de iluminacion

3 min

< MEMORIZAR

S06: Selecciona y ajusta la duracion de iluminacion del monitor.

Si el valor es O, el monitor se queda iluminado.

Q\f 3.AJUSTES
/

S07 Sentido de giro
de la perilla

Horario

(< MEMORIZAR

S07: Selecciona y ajusta el sentido de revolucion de la perilla.

Q\f 3.AJUSTES
/

S08 Unidad de medida
de la temperatura

Celsius

< MEMORIZAR

S08: Selecciona y ajusta la unidad de medida de la temperatura deseada.

Q\f 3.AJUSTES
/

S09 NUmero de serie
del dispositivo

00000000

< MEMORIZAR

S09: El nimero de serie, también serial number, es un codigo univoco

compuesto de 8 cifras que sirve para identificar el dispositivo.

|droMOP - v4.02.01
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Tipologias de errores

( Error 557 IA Do 12:00:00 )

@ 00 bar *@D 0 rom

ik 24Vm00 bar

g 0.0%_E 0-c

MANUAL >

El error de comunicacion con la SIM card esta puesto en alto a la izquierda, en lugar del nivel de sefal GSM y de la
sigla 2G/3G.
A los siguientes errores sigue la descripcion del motivo por lo que se verifico el error mismo. Cuando recibe un error

particular, por ejemplo 557, contacte el productor para obtener informacion detallada sobre como resolverlo.

« Error 3: SIM Card no valida

« Error &4: Operacion no valida

» Error 10: SIM Card no insertada

= Error 13; SIM Card funciona mal

» Error 30: Red no disponible

= Error 310: SIM Card no insertada

» Error 315: SIM Card funciona mal

» Error 331: Red no disponible

» Error 552: Modalidad de conexion errada

= Error 553: Conexion al servidor activa

» Error 555: Conexion a la red fallida

» Error 556: Ajuste de conexion al servidor fallida

» Error 557: Configuracion del socket fallida

» Error 559: Apertura via de comunicacion al servidor fallida
» Error 560: Via de comunicacion al servidor no disponible
» Error 562: Conexion fallida

» Error 567: APN errado

» Error 568: PDP errado

= Error 569: Servicio no funciona

» Error 999: Comunicacion al modem interno perdida
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Conexion eléctrica

157 ~ \14

1) - 15)  15/54 29) - Bateria(31)
2) AN presion de aceite 16)  15/54 30) AN temperatura del motor
3) - 17)  15/54 presion del agua 31) AN nivel de combustible
4) AN presion del agua 18)  15/54 32)  Masade referencia
5) - 19)  15/54 33)  Masa Inter. del flujo de agua
6) IN stop rotolone 20)  15/54 Can bus 34)  MasaCanbus
7) IN velocidad del motor 21)  CnlL 35) CanH
8) OUT valvula wafer - 22)  IN habilitar el cebado 36)  INalarma de common rail
9) OUT valvula wafer + 23) N alta temperatura 37)  INstart externo
10)  OUT motor actuador - 24)  IN nivel de agua del radiador 38)  IN baja presion de aceite
11)  OUT motor actuador + 25)  IN emergencia 39) INreserva
12)  OUT electrovalvula (PNP) ~ 26)  IN dinamo (D+) 40)  INInter. del flujo de agua
13)  OUT auxiliar (PNP) 27)  DOUT 2 (NPN) 41)  DOUT 1 (NPN)
14)  OUT marcha el motor (50)  28)  + Bateria (30) 42)  +Bateria (30)

Legenda

OUT :potencia de salida (max 8 A) AN  :entrada analdgica

DOUT : salida digital (max 0.5 A) IN : entrada digital

PNP :salida positiva

NPN :salida negativa
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Tamano del panel

192,5 mm

[}

ldroMOP®

@ 00 bar| 'é) 0 rpm
24 v[=730.0 bar|

MANUAL >

180,7 mm

PUSH AND GO

P @O E

156,2 mm
179,0 mm

181,0 mm
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