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Su privacidad es muy importante para
|droMOP v para protegerlo mejor, propor-
cionamos estas notas, donde encontrara
informacion sobre el tipo de informacion
recopilada en linea y la investigacion de las
posibilidades que tienen que intervenir en
la recopilacion y uso de esa informacion
en el sitio. Este aviso se proporciona de
conformidad con el articulo 13 del Decre-
to Legislativo n. 196/2003 del Codigo en
materia de proteccion de datos perso-
nales a los que interactdan con servicios
Web IdroMOP, accesible electronicamente
a partir de la direccion: www.idromop.
com correspondiente a la pagina de inicio
del sitio web oficial de IdroMOP. La infor-
macion se proporciona solo para el sitio
IdroMOP propiedad de IdroMOP SR.L vy
No para otros sitios web que pueden ser
consultados por el usuario a través de
enlaces. La informacion también se basa
en la Recomendacion n. 2/2001 que las
autoridades europeas para la proteccion
de los datos personales recogidos por el
grupo establecido por el articulo 29 de la
Directiva Europea N ° 95/46 / CE, adopta-
da el 17 de mayo de 2001 para establecer
los requisitos minimos para la recogida
de datos personal en linea, v, en particu-
lar, los métodos, tiempos vy naturaleza
de la informacion que los controladores
de datos deben proporcionar a los usua-
rios cuando se conectan a paginas web,
independientemente del propésito de la
conexion. Tras la consulta de este sitio, se
pueden procesar los datos relacionados
con personas identificadas o identificables.
El propietario del procesamiento de datos
es ldroMOP S.R.L. con sede en Viale Del
Lavoro 5 / B (36050 Sovizzo - Vicenza
- Italia) P. IVA IT 03951780240. El proce-
samiento conectado a los servicios web
tienen lugar en las oficinas de IdroMOP v
s6lo son manejados por personal técnico
encargado del tratamiento o por cualquier
persona a cargo de operaciones de mante-
nimiento ocasionales. No se comunican o
difunden datos derivados del servicio web.
Los datos personales proporcionados por
los usuarios que solicitan el envio de ma-
terial informativo se utilizan dnicamente
para realizar el servicio o la prestacion
solicitada. Los datos personales se pro-
cesan con herramientas automatizadas
durante el tiempo estrictamente necesario
para lograr los fines para los que fueron
recopilados. Se observan medidas de se-
guridad especificas para evitar la pérdida
de datos, el uso ilicito o incorrecto v el ac-
€eso no autorizado. Los sujetos a los que
se refieren los datos personales tienen el
derecho en cualquier momento de obtener
confirmacion de la existencia o no de los
mismos datos y conocer su contenido y
origen, verificar su exactitud o solicitar su
integracion, o correccion ( art.7 del Decreto
Legislativo No. 196/2003). De acuerdo con
el mismo articulo, uno tiene el derecho de
solicitar la cancelacion o el blogueo de los
datos procesados en violacion de |a ley, en
lugar de oponerse en cualquier caso, por
razones legitimas, a su procesamiento. En
caso de dudas sobre el cumplimiento de la
politica para la proteccion de la privacidad
adoptada por |droMOP, a exactitud de sus
datos personales o el uso de la informa-
cion recogida puede contactar con noso-
tros por e-mail a info@idromop.com.
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La informacion, las descripciones v las ilustraciones contenidas en este manual
reflejan la version actual. El productor en cualquier momento se reserva el derecho
de ocasionar eventuales cambios en el equipo por razones técnicas o comerciales.
Estos cambios no obligan a el Productor a intervenir en el equipo vendido antes

del lanzamiento de esta version. Cualquier suplemento que el Productor considere
necesario tendra que ser adjunto a este documento y considerado parte del mismo.
En este documento hay informaciones técnicas que no pueden ser divulgadas o
transmitidas a terceros, sin permiso previo por escrito del Productor,

La informacion contenida en este manual esta asignada para un uso profesional.

El Productor recomienda de leer con atencion este manual antes del uso del equipo.

El presente producto es un mando electronico y no tiene que ser considerado una
magquinaria. Por eso no tiene que respectar las condiciones arregladas en la Directriz

CEE 89/392. Por lo tanto, si esta maquinaria esta usada como parte que compone otra
maquinaria, no puede estar puesta en marcha si la maquinaria no respecta las condiciones
de la Directriz.

La marca de identificacion del instrumento no anula la responsabilidad del cliente de
respectar la ley referente al propio producto terminado.
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GARANTIA

La garantia es valida por un ano a partir de la fecha
de entrega del equipo contra cualquier defecto en los
materiales.

La garantia no incluye gastos de envio y el material
vigja por cuenta y riesgo del destinatario.

La garantia cubre solo la reparacion o la sustitucion
gratuita de porcion defectuosa.

La garantia no cubre ninguna indemnizacion por
danos por lamano de obra, del transporte, incidentes

directos o indirectos, fallida ganancia de cosecha.

DECADENCIA DE LA GARANTIA

Si no se respetan las caracteristicas eléctricas del
aparado

Si no se utiliza de manera adecuada el aparado vy, de
todas formas, si no esta adecuado al utilizo para el
que el equipo ha sido disenado y fabricado.

Cuando no se sigue la informacion en este manual.
Uso errado, mantenimiento defectuoso o errores de
instalacion.

Eliminacion o modificacion de las parte de proteccion
del equipo.

» Se excluyen los danos causados a personas o bienes.

SEGURIDAD Y MANTENIMIENTO

» Elequipo tiene que estar alimentado con tencion contigua entre 10Vdc y 30 Vdc.

» Compruebe siempre la polaridad de la fuente de alimentacion.

» Al personalizar el cableado suministrado con el equipo, observe las posiciones de las sefalas eléctricas previstas en
el conector v el tamano del cableado eléctrico.

» Lagarantia no cubre ninguna indemnizacion por danos por los costos de mano de obra, transporte, incidentes, fallida
ganancia de cosecha.

» Evitar exponer la unidad de control a condiciones ambientales que favorezcan la entrada de agentes corrosivos o
liquidos en general.

» Proteger el area de lectura con atencion particular y reducir lo mas posible la exposicion directa al sol.

» Tenga siempre atencion a las maniobras mecanicas desempenadas delante del equipo para evitar danos acciden-
tales al mando frontal.

» Tenga siempre la mayor precaucion en mover o transferir el equipo.

» Siseinstala con mando a distancia, asegurarse de que la maquinaria no esta accesible por personas o cosas durante
la operacion.

» Alfinal de la temporada guardar el equipo en un entorno seco y protegido por cualquier agente externo como la lluvia

y el hielo. Ademas, asegurarse de desconectar los cables de la fuente de alimentacion.
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Perilla

PUSH A, AND GO

\RT:)

La perilla se puede girar de dos maneras: en sentido horario y en sentido anti-horario.

La funcion principal de la perilla es la de mover el cursor, es decir, el area (parpadeante o roja) resaltada en negro; la
rotacion en sentido horario permite mover el cursor a la derecha; Ia rotacion en sentido anti-horario permite mover el
cursor a la izquierda. Si el campo seleccionado es editable, presionando brevemente la perilla, puede editar el valor del
parametro. Después, confirme el cambio presionando brevemente la perilla.

Este procedimiento se aplica a todos los campos modificable contenidos en las paginas de configuracion.

En la seccion de MODIFICAR del Start Conducido, gire la perilla para seleccionar el valor deseado vy presione
rapidamente con la perilla para subrayarlo; ahora gire la perilla a la derecha para aumentar el valor o a la izquierda
para disminuirlo; presione la perilla otra vez para terminar el cambio y, al final, presione la perilla para salir del cambio
del parametro.

En la pagina de trabajo principal el campo MANUAL/ AUTOMATICO permite seleccionar la modalidad de

funcionamiento por medio de |a presion extendida de la perilla.

(¥ 36 Do 12:00:00 ) (¥ 36 Do 12:00:00 )

MAQUINA PARADA M Cambiar 2 A

control
’ 0 mth

AUTOMATICO ?
0 mt

L MANUAL 2 L

La perilla NO actda directamente el START o STOP del ciclo de trabajo: presione el boton START para

empezar un nuevo ciclo de riego o para mover el rociador autopropulsada con el arranque del motor;

presione el boton STOP para terminar el ciclo de riego en curso o pare el motor.

IrriMOP - v4.03.01 3 Noviembre 2017



Boton On/Off

FUNCTION )

Con la unidad apagada, presione el boton ON/OFF para encenderla. Espere hasta que la inicializacion del sistema sea
senalada por la barra de progreso; una senal acustica le avisara de la finalizacion del procedimiento de arranque con
la posibilidad de acceder a las funciones de trabajo. Para apagar la unidad presione el boton ON/OFF durante mas de 3
segundos hasta la visualizacion de “"CIERRE DEL SISTEMA".

Durante las funciones de trabajo, presione el boton ON/OFF para abrir o cerrar los menis de configuracion:

» CONFIGURACION OPERADOR/ PRODUCTOR

« AJUSTES
» DIAGNOSTICO
« SALIDA

(¥ 3G Do 12:00:00 )

1. CONFIGURACION

2. AJUSTES
3. DIAGNOSTICO
4. SALIDA

| >)
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Boton Start

Con la maquina a turbina y con la maquina colocada, con el estado “MAQUINA LISTA", presione el boton START para
inicializar el Start conducido y el procedimiento de inicio del riego (mire pg. 26/29).

En el procedimiento de manipulacion (accesible solo con maquina autopropulsada a control hidraulico con control del
motor con un solo cilindro habilitado) presione este botdn para arrancar el motor.

Junto con el dispositivo IdroMOP v4, desde la pagina del MOTOR,la presion de este boton arranca el grupo motobombas
en MANUAL/AUTOMATICO (cambia segln la modalidad seleccionada).

Si abajo esta escrito IdroMOP OK el comando ha sido aceptado por el dispositivo IdroMOP . En contra, el dispositivo

podria ser ocupado en la fase de configuracion o con las funciones automatica o manual en curso.

(¥ 36 Do 12:00:00 )

@ 0 rpm

ib O [ 24 v

MOO bar __;E,: 0 °C
< IdroMOP OK 3
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Boton Stop
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Durante el procedimiento de inicio de riego o riego, presione el boton STOP para terminar el trabajo en curso y espere el

estado de “MAQUINA PARADA".

Presione este boton dentro del START CONDUCIDO para salir da esta paginay volver a la pagina precedente.

En el procedimiento de manipulacion presione este boton para apagar el motor.
Junto con el dispositivo IdroMOP v4,desde la pagina del MOTOR, si abajo esta escrito IdroMOP MAN o IdroMOP AUTO

y el motor es en marcha, |a presion de este boton apaga el motor.

IrriMOP - v4.03.01

‘V3G‘ Do 12:00:00 )
MAQUINA PARADA
O mt/n

O mt
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(¥ 3G Do 12:00:00

I 1526 pm

B 2041 1 24y
T75 2.4 bar .:E...:82°C

< IdroMOP AUTO 23

6
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Boton Aumenta/Arriba

En AUTOMATICO este boton permite acceder al mend para cambiar los ajustes de velocidad, como metros/hora, tiempo
y, si habilitada, la pluviometria.

En MANUAL, la presion de este boton activa directamente la valvula bypass permitiendo aumentar la velocidad de retorno.

Junto con el dispositivo IdroMOP v4, desde la pagina del MOTOR con motor en marcha, presionando este boton el
régimen del motor aumentara.

Ademas, si presione el botdn dentro de la pagina de start conducido — RESUMEN, mueve el texto de la pagina hacia

arriba.
[ ) (VELOCIDAD AJUSTADA: i
RESUMEN .
@ Metros/hora 25
Parada en metros 0
Z1 (mt/h) - | o
Z2 (mt/h) - Tiempo limite Do 17:23
Z3 (mt/h) -
< START ) L Jj
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Boton Disminuida/Abajo

En AUTOMATICO este boton permite acceder al mend para cambiar los ajustes de velocidad, como metros/hora, tiempo
y, si habilitada, la pluviometria.

En MANUAL la presion de este boton activa directamente la valvula bypass permitiendo disminuir la velocidad de
retorno.

Junto con el dispositivo IdroMOP v4, desde la pagina del MOTOR con motor en marcha, presionando este boton el rég-

imen del motor disminuira.

Ademas, si presione el boton dentro de la pagina de start conducido — RESUMEN, mueve el texto de la pagina hacia

abajo.
[ ) (VELOCIDAD AJUSTADA: R
RESUMEN .
@ Metros/hora 25
Parada en metros 0
Z1 (mt/h) *ox _ o |
Z2 (mt/h) - Tiempo limite Do 17:23
Z3 (mt/h) *ox
\4 START ) L Jl
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Principal

000 © 0 o
(V36X 12:00:00])

MAQUINA PARADA |e
O mt/h ©

o
750 mt®
| Ik

.

1. Nivel de senal de la red GSM.

2. La sigla 2G o 3G significa que hay una conexion de datos.
3. El campo X representa el estado de conexion al servidor ID4 Irrigation para el control remoto con el
dispositivo:

ausencia de comunicacion con el servidor E
dispositivo en conexion con el servidor j,T
Presencia de condiciones de alarma.

Abreviatura dia de la semana, en este caso Do significa Domingo.

Hora actual expresada en HH:MM:SS. (horas:minutos:segundos)

N o v F

Aparece el estado de la maquina. El estado puede ser:

MAQUINA PARADA, no hay riego en progreso y tubo enrollado.

. DESENROLLAMIENTO TUBO, desenrollamiento.

. MAQUINA LISTA, tubo desenrollado y maquina lista para el ciclo de riego.
. FINE DE RIEGO, riego terminado.

Con MAQUINA LISTA, después de la correcta ejecucion del START, el estado de la maquina no sera mas di-

sponible y sera sustituido por parametros de trabajo, como presion del agua, velocidad de retorno estable-

ciday hora de fin de riego.

@ 0.Obar g@ Lu 7:53 @ 0.Obar @ 81mt/h

> " Este simbol aparece cuando el sistema de ajuste de la velocidad de retorno ha entrado en la
@ tolerancia ajustada.

Velocidad de retorno actual exprese en meters/hora.
Estado de riego.

10.  Longitud del tubo a recuperar.

11.  Laflechaen la parte inferior de la pagina indica que hay una pagina siguiente disponible.

12.  Modo operativo. En este caso es MANUALE pero presionando |a parilla es posible cambiarlo en
AUTOMATICO en cualquier momento.

IrriMOP - v4.03.01 9 Noviembre 2017



Valvulas

00 (3 (4]

(V]3] 12:00:00))
E Alta presion 0% |e
'7\ Baja presion OFF/|o

ol »jo
Nivel de senal de la red GSM.
La sigla 2G o 3G significa que hay una conexion de datos.

Abreviatura dia de la semana, en este caso Do significa Domingo.

Hora actual expresada en HH:MM:SS. (horas:minutos:segundos)

v BN =

Indica el porcentaje de apertura de la valvula de alta presion. Si no esta activa, aparece OFF.

5a.  Enmodo MANUAL presionando el boton aumenta la valvula se abre, al contrario con el boton
desminuida se cierra.

6. Indica el porcentaje de apertura de la valvula de baja presion. Si no esta activa, aparece OFF.

6a.  Enmodo MANUAL presionando el boton aumenta Ia valvula se abre, al contrario con el boton

desminuida se cierra.

Indica que hay una pagina siguiente.

8. Indica que hay una pagina precedente.

IrriMOP - v4.03.01 10 Noviembre 2017
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00 © o
(V36| 12:00:00)

@ Orpm (s ]
® ib Ot ] 24v e

©(0.00ar _E. 0:c |0
old IdroMOP OK po
©

1. Nivel de senal de la red GSM.

2. La sigla 2G o 3G significa que hay una conexion de datos.

3. Abreviatura dia de la semana, en este caso Do significa Domingo.

b, Hora actual expresada en HH:MM:SS. (horas:minutos:segundos)

5. Cuentarrevoluciones del motor.

6. Tension de la bateria.

7. Temperatura del agua del motor.

8. Indica que hay una pagina siguiente.

S. Estado actual de comunicacion con el dispositivo IdroMOP v.

10.  Indica que hay una pagina precedente.

11.  Presion de aceite de motor .

12.  Litros en el deposito.

IrriMOP - v4.03.01 11 Noviembre 2017



Cuentahoras

00 [2) (4]
(W3 12:00:00 )

B"Total de horas  Qhoral|©

o| X' 00N  Onoralo

olq )

Nivel de senal de la red GSM.
La sigla 2G o 3G significa que hay una conexion de datos.

Abreviatura dia de la semana, en este caso Do significa Domingo.
Hora actual expresada en HH:MM:SS. (horas:minutos:segundos)
Cuentahoras total.

Mantenimiento.

Indica que hay una pagina precedente.

O N o U B W N =

Cuentahora parcial.
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Diagnastico

(¥ 3G Do 12:00:00

1. CONFIGURACION
2. AJUSTES

3. DIAGNOSTICO
4, SALIDA

\ >

En la seccion de diagnostica es posible verificar la correccion de les ajustes de la maquina incluso el

desarrollo del tubo arrollado y el funcionamiento de las entradas y salidas de control.

r‘w/\l\l-|4.1 Equipo de riego 1 Enla primera pagina hay la informacion del desarrollo del tubo arrollado
y los contadores de los impulsos de velocidad, del namero de capas y
@ to18me [][] 76300 de las espiras. Si las ajustas, como diametro del tubo, diametro interno
m 10/ 11 fm\ 5/6 del tambor, impulsos de vuelta y longitud del tubo estan correctas, el

ndmero de capas e de las espiras tiene que coincidir con la situacion real

¥ BEENDEN >) o
de la maquina.
( ) . . . .
L,\/\,J 4.2 Revisar valvulas Por medio de los interruptores ON/OFF se puede activar o desactivar las
salidas de control de las principales valvulas, como bypass, valvula de
v| CED , . . >
:l baja presion o escape v la valvula de alta presion o de entrada.
o Aa»
< BEENDEN >)
( ) . . . .
L,\/\,J 4.3 Comprobar salidas Por medio de los interruptores ON/OFF se puede activar o desactivar las
salidas auxiliares de control del segundo chorro, o chorro auxiliar, y del
<7 Ca intermitente.
N
—
< BEENDEN )
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Operador

)
[ ]

% 1.1 OPERADOR

U01 ID de grupo

U01: Asigna un codigo numeérico a la maquina autopropulsada; es mejor dejar el

valor de base (ID=1).

1 UDM: /
L MEMORIZAR J
Estandar: 1 Valores admisibles: 1/ 99
ﬁﬁ“ OPERADOR 1 | uo2: Normalmente tiene que dejar este parametro en la opcion “No’, asi que se
o Engé;i?ndfélegcgisg e pueda poner en funcién el control de los umbrales de presion y activar las alar-
Si mas relativas en caso de valores de presion hidrica anomalos y/o no permitidos.
(<« MEMORIZAR ») | Aveces, por ejemplo en caso de derramamiento de urea, es preferible desactivar
los controles de Ia presion hidrica ajustando este parametro en la opcion “SI”,
UDM: /
Estandar: No Valores admisibles: No / Si
fﬁ#“ OPERADOR ] | uo3: Es fundamental ajustar este umbral de presion del sistema mas alla de la
i e cual se puede poner en marcha la fase de arrollamiento del tubo. De echo, este
3.0 bar umbral representa la presion minima debajo de la cual el dispositivo lee la condi-
(€ MEMORIZAR ») | cion de ausencia y/oinsuficiencia del agua en el sistema. En este caso, el dispo-
sitivo se queda en stand-by (estado de espera) a la espera de la superacion del
umbral. También durante el arrollamiento del tubo del rociador, si la presion es
inferior a la presion minima del sistema, el dispositivo activara todas las estrate-
gias para suspender el riego a la espera del retorno del agua en el sistema.
UDM: bar
Estandar: 3.0 Valores admisibles: 0.0 / 10.0
ﬁﬁ“ OPERADOR 1 | voa: Franja de tolerancia alrededor del valor de velocidad de retorno ajustado.
o ;(c))lseiiilg‘jir?egativa Si hay algin problema y el sistema de ajuste no consigue mantener Ia velocidad
4 mt/h dentro de esta franja (+/-), el proceso de riego sera acabado.
(< MEMORIZAR J
UDM: metros/hora
Estandar: 4 Valores admisibles: 2 / 10
ﬁﬁ“ OPERADOR 1 | ut0: Este parametro permite inserir un codigo de acceso personal. Después de
V10 Codigo de usuario haber inserido el cédigo, , es fundamental recordarlo porque, sin eso, no sera
0000 posible acceder a las paginas de trabajo.
(<« MEMORIZAR ») | Para desactivar este codigo lo se ajusta a 0000.

IrriMOP - v4.03.01

Ubm: /

Estandar: 0000 Valores admisibles: 0000 / 9999
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Avanzado

CODIGO DE ACCESO A LA SECCION DE CONFIGURACION AVANZADA - 0123 -
EL USO DE ESTA SECCION ESTA DEDICADO A EXPERTOS O USUARIOS TECNICOS

LA MODIFICACION DE ESTOS PARAMETROS PUEDE COMPROMETER EL
FUNCIONAMIENTO DE LA MAQUINA

ANTES DE MODIFICAR ESTOS PARAMETROS SE RECOMIENDA CONSULTAR AL
FABRICANTE

%:@1-“‘”*"‘2“00 1 | a11:En presencia de un nimero elevado de impulsos giro (mas de 400
e impulsos/giro) es preferible ajustar un filtro de velocidad diferente de Inmedia-
Inmediata ta. Con un valor de impulsos inferior, dejar el valor de base Inmediata.
& MEMORIZAR »)
UDM: /

Estandar: Inmediata ~ Valores admisibles: Inmediata / Cada 2/4/8 impulsos

%@1-2 AVANZADO | | A12:Este parametro establece la curva de aceleracion y deceleracion usada

A2 ;R?Qgrzggn/deceleracién para el gjuste de la velocidad. El valor ajustado corresponde al tiempo desea-
300 sec do para pasar de la velocidad minima de 5 metres/hora a la velocidad maxima

Ql MEMORIZAR ») | ajustada en el parametro A15. Valores non adecuados pueden comprometer el

ajuste de la velocidad.

UDM: segundos
Estandar: 300 Valores admisibles: 60 / 600

%@1-2 AVANZADO A13: indice de respuesta del control de velocidad. Mayor este valor es, mas

A13 Ganancia del sistema

ajuste rapidamente el regulador recupera el error de velocidad. Si se ajustan valores

1.00 extremos se pueden obtener efectos de regulacion non deseados , como:

(< MEMORIZAR ») | incapacidad del regulador de velocidad de conseguir la velocidad de retorno

ajustada y/o oscilaciones alrededor del valor de velocidad de retorno ajustada.

UDM: /
Estandar: 1.00 Valores admisibles: 0.10/ 2.0

%:@1-“‘”*”2“00 A14: Es un parametro fundamental para la regulacion final de la velocidad de

A14 Minima de impulso

retorno. Si un valor es demasiado elevado, podria hacer oscilar el control de

50 ms velocidad; en cambio, un valor demasiado bajo, podria ralentizar hasta que no

Ql MEMORIZAR ») | sepodria regular alrededor del valor fijado. Normalmente, este parametro debe

ser incluido entre 40msy 100ms y depende de la tipologia y de los tiempos de

respuesta de la valvula bypass.

UDM: ms
Estandar: 50 Valores admisibles: 20 / 2000
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Avanzado

CODIGO DE ACCESO A LA SECCION DE CONFIGURACION AVANZADA - 0123 -
EL USO DE ESTA SECCION ESTA DEDICADO A EXPERTOS O USUARIOS TECNICOS

LA MODIFICACION DE ESTOS PARAMETROS PUEDE COMPROMETER EL
FUNCIONAMIENTO DE LA MAQUINA

ANTES DE MODIFICAR ESTOS PARAMETROS SE RECOMIENDA CONSULTAR AL
FABRICANTE

% 1.2 AVANZADO ) P T . P
A15: Este parametro indica la velocidad maxima de retorno.
A15 Velocidad maxima
de retorno
UDM: metros/hora
150 mt/h
Estandar: 150 Valores admisibles: 60 / 300
< MEMORIZAR »)
%1-2 AVANZADO A16: Este parametro es fundamental para una correcta medicion del tubo. Si
A16 Correcion de la longitud . . . . ~
del tubo durante los ciclos de riego se nota incongruencia entre el tamano reportado en
1.000 el tubo y el valor detectado por el equipo, actuar en este factor con valores en
(< MEMORIZAR ») | porcentaje. Si ajustada en maquina autopropulsada a turbina o integrada,

el siguiente parametro A17 no sera visualizado.

UDM: /
Estandar: 1.000 Valores admisibles: 0.100 / 2.000
%““"ANZ“DO 1 | A17: Indica el limite de régimen maximo consentido al motor con un solo cilin-
R dro habilitado; mas alla de esto sera parado con deceleracion.
3600
o UDM: rpm
Q MEMORIZAR ) . ..
Estandar: 3600 Valores admisibles: 1200 / 3600
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Productor

)
[ ]

EL USO DE ESTA SECCION SE DEDICA EXCLUSIVAMENTE A LOS

CONSTRUCTORES Y TECNICOS EXPERTOS

- )
% 2.1 MAQUINA

MO01 Tipo
maquina autopropulsada

Hidraulica

L MEMORIZAR »)

MO1: Este parametro indica la tipologia de la maquina autopropulsada. En par-
ticular, la maquina Hidraulica es una maquina con movimiento controlado por
un sistema a aceite y un motor con un solo cilindro; la maquina a Turbina es una
maquina con un movimiento controlado simplemente por un sistema hidrico;

una maquina Integrada es una maquina con una motobomba.

UDM: /
Estandar: Turbina Valores admisibles: Turbina / Hidraulica / Integrada

MO02 Polaridad contacto de
emergencia

N.A.

- )
% 2.1 MAQUINA

K MEMORIZAR » )

MO2: Polaridad de contacto de un eventual boton de emergencia. Si el contacto
es de tipo normalmente cerrado, este parametro debe ser ajustado en N.C,, de
otra manera, en N.A. Si no hay ninglin botdn de emergencia dejar el ajuste en
N.A.

UDM: /
Estandar: N.A. Valores admisibles: N.A. / N.C.

MO03 Polaridad del sensor
velocidad

PNP

- )
% 2.1 MAQUINA

K MEMORIZAR » )

MO3: Este parametro debe ser ajustado

UbM: /
Estandar: PNP Valores admisibles: PNP / NPN

MO04 Control de velocidad
segun pluviometria

Inhabilitar

IrriMOP - v4.03.01

- )
% 2.1 MAQUINA

K MEMORIZAR » )

MO4: Questo pareste parametro permite activar o desactivar el ajuste de la
velocidad de retorno segun el indice de pluviometria deseado. Si activado en el

mend de Start conducido, se mostrara la pagina de les ajustes de boquilla,

alance y presion hidrica sobre el rociador.

UDM: /
Estandar: Disabilitato Valores admisibles: Inhabilitar / Habilitar

17 Noviembre 2017




Productor

EL USO DE ESTA SECCION SE DEDICA EXCLUSIVAMENTE A LOS
CONSTRUCTORES Y TECNICOS EXPERTOS

%2-1 MAQUINA 1 | mos: Ajuste del diametro del tubo.

MO5 Diametro tubo
UDM: milimetros

150 mm Estandar: 150 Valores admisibles: 60 / 200
R MEMORIZAR 3
%2-1 ELobEE | | Moe6: Indica el nimero de espiras disponibles en el tambor de la maquina. Se

MO06 NUmero de vueltas

calcula facilmente partiendo el ancho del tambor de la maquina entre el diamet-

11 ro del tubo, dejando los decimales.

|« MEMORIZAR » )
UDM: /
Estandar: 11 Valores admisibles: 7 / 12

%2-1 L 1 | MO7: Este parametro debe ser ajustado segin el nimero de impulsos leidos por

07 Ndmero mpulsos vuelts el sensor de velocidad durante una rotacién completa del tambor.

300

< > UDM: /

g MEMORIZAR ) . .
Estandar: 300 Valores admisibles: 20 / 2000

%2'1 TGS ] | mos: Este parametro depende de la longitud total del tubo.

MO8 Longitud tubo
UDM: metros

=00 m Estandar: 500 Valores admisibles: 250 / 999

|« MEMORIZAR » )

%2'1 TGS 1 | mos: Este parametro depende del diametro interno del tambor.

M09 Diametro interior

ramber UDM: milimetros
1800 mm Estandar: 1800 Valores admisibles: 1000 / 3000
|« MEMORIZAR » )
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Productor

>
[ ]

EL USO DE ESTA SECCION SE DEDICA EXCLUSIVAMENTE A LOS

CONSTRUCTORES Y TECNICOS EXPERTOS

% 2.2 MOTOR

M10 Ratio de conversion
velocidad del motor

M10: Ajustar este parametro para obtener el namero correcto de revolucion

adquiridas por la unidad de control. Para obtener el nuevo valor de informe de

lrriMOP - v4.03.01

0.330 conversion de revolucion del motor multiplicar las revoluciones del motor leidas

Ql MEMORIZAR ») | con elinstrumento de referencia para el ratio de conversion ajustado (0.330 de
base); el resultado obtenido se separa del nimero de revoluciones leidos por la
unidad.
Este parametro se puede ajustar solo con maquina Hidraulica.
UDM: /
Estandar: 0.330 Valores admisibles: 0.100 / 2.000

%2'2 MOTOR | | M11: Este es un valor expreso en nimero de rev/minuto (rmp) que indica el

e umbral de desconexion del motor de arranque.

450 rpm Este parametro se puede ajustar solo con maquina Hidraulica.

R MEMORIZAR >
UDM: rpm
Estandar: 450 Valores admisibles: 180 / 750

%2'2 MOTOR ] | m12: Este parametro depende de la capacidad total del depésito.

12 Capaddad tanue Este parametro se puede ajustar solo con maquina Hidraulica.

600 & UDM: fitros

< RS = Estandar: 600 Valores admisibles: 0 / 1500

%2'2 MOTOR 1 | m13: Algunas veces, el retorno completo de la carretilla de la maquina

R sl autopropulsada necesita la introduccion de un retraso de parada del motor de-

0 sec spués de la condicion de fin de retorno.
(< MEMORIZAR ») | Este parametro se puede ajustar solo con maquina Hidraulica.

UDM: segundos

Estandar: 0 Valores admisibles: 0 / 59
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Productor

)
[ ]

EL USO DE ESTA SECCION SE DEDICA EXCLUSIVAMENTE A LOS

CONSTRUCTORES Y TECNICOS EXPERTOS

% 2.3 VALVULAS

M14 Tipo de control
valvula de derivacion

Motor 1

& MEMORIZAR

M14: Seleccionar |a salida de control para la gestion de la regulacion de la

velocidad.

UDM: /

Estandar: Motor 1 Valores admisibles: CAN BUS / Motor 1

% 2.3 VALVULAS

M15 Tiempo de apertura
valvula bypass

M15: Ajustar el tiempo de apertura completa de la valvula bypass.

UDM: segundos

30 - ..
> Estandar: 30 Valores admisibles: 2 / 240

‘< MEMORIZAR

%2'3 L M16: Seleccionar la salida de control para la apertura y el cierre de la valvula de
M16 Control valvula . =

alta presién entrada o alta presion.
CAN BUS
UbDM: /
‘< MEMORIZAR

Estandar: Ausente Valores admisibles: Ausente / Motor 1 / CAN BUS

% 2.3 VALVULAS

M17 Tiempo de apertura
valvula alta presion

60 sec

& MEMORIZAR

M17: Ajustar el tiempo correcto de apertura completa de la valvula de entrada o

alta presion.

UDM: segundos

Estandar: 60 Valores admisibles: 0 / 240

% 2.3 VALVULAS

M18 Control valvula
baja presione

Motor 2

& MEMORIZAR

IrriMOP - v4.03.01

M18: Seleccionar la salida de control para la apertura y el cierre de la valvula de

escape o baja presion.

UDM: /

Estandar: Ausente Valores admisibles: Ausente / Motor 2
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Productor

EL USO DE ESTA SECCION SE DEDICA EXCLUSIVAMENTE A LOS
CONSTRUCTORES Y TECNICOS EXPERTOS

%2'3 VALVULAS M19: Ajustar el tiempo correcto de apertura completa de la valvula de escape o
M19 Control vélvula . P
baja presion baja presion.
12 sec
UDM: segundos
K MEMORIZAR > . .
Estandar: 12 Valores admisibles: 0 / 240
%2'3 VALVULAS M20: Este parametro permite el ajuste del chorro auxiliar o segundo rociador.
M20 Control
rociador auxiliar UDM: /

No disponible

Estandar: No disponible  Valores admisibles: No disponible / Disponible

& MEMORIZAR
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Ajustes

X 3. AJUSTES ] | s01: Selecciona y ajusta la lengua del panel IrriMOP.

S01 Idioma de los textos

Espaiol
L MEMORIZAR ») | Idomas: Italiano / Inglés / Francés / Spagnolo / Espanol / Hangaro
A 3. AlUSTES S02: Selecciona v ajusta el afo actual
S02 Ao
2017
< MEMORIZAR »)
X 3. AJUSTES S03: Selecciona v ajusta el dia de la semana actual

S03 Dia laborable

Domingo

< MEMORIZAR »)
A 3. AlUSTES S04: Selecciona v ajusta el mes y el dia actual
S04 Fecha

01/01
(< MEMORIZAR »)
A 3. AlUSTES S05: Selecciona v ajusta la el horario actual
S05 Tiempo

12:00
< MEMORIZAR »)
X?’-AJUSTES S06: Selecciona v ajusta la duracion de iluminacion del monitor.

S06 Tiempo de iluminacion

Si el valor es O, el monitor se queda iluminado.

3 min
< MEMORIZAR »)
X?"AJUSTES S07: Selecciona v ajusta el sentido de revolucion de la perilla.
S07 Sentido de giro

de la perilla
Horario

(< MEMORIZAR »)
A 3. AlUSTES S08: Selecciona v ajusta la unidad de medida de la temperatura deseada.

S08 Unidad de medida
de la temperatura

Celsius

< MEMORIZAR »)

X?’-AJUSTES S09: El nimero de serie, también serial number, es un cédigo univoco

S09 NUmero de serie

del dispositivo compuesto de 8 cifras que sirve para identificar el dispositivo.
00000000

< MEMORIZAR
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Metros desarrollados

~\

" CONFIRMACION
METROS DESENROLLADOS

Tubo desenrollado (mt) 18

L CAMBIAR SI

J

Durante el procedimiento de arranque del riego por medio del boton START, la primera pagina que se
visualizara sera la confirmacion de los metros desarrollados. Presione Sl si el calculo de los metros desar-
rollados es correcto, de lo contrario o si se desea modificar los metro, desplazarse con la perillay

presionar rapidamente en CAMBIAR. (mira pag. 3- PERILLA)

(METROS DESENROLLADOS )
@ Tubo desenrollado (mt)

18

(METROS DESENROLLADOS )
@ Tubo desenrollado (mt)
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Pausa v stop anticipado

" CONFIRMACION
PAUSA Y PARADA ANTICIPADA

Pausa inicial 0:00
Pausa final 0:00
Parada en metros 0
< CAMBIAR Sl

Despues se visualizara la confirma de las pausas y del stop anticipado. Presione Sl si los valores de pausa
inicial, pausa final y stop anticipado son correctos, de lo contrario, desplazarse con la perilla y presionar
rapidamente en CAMBIAR (mira pag. 3- PERILLA).

(SET TIEMPO ]
V Pausa inicial  0:05

Pausa final 0:00

Parada en metros (0]

. /
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Resumen

r )

RESUMEN

Iniciar el riego
Pausa inicial 0:00 Final 0:00

v

*%

Parada en metros 0
Z1 (mt/h) **
< START )

Esta pagina es la Gltima y propone un resumen general de la maquina. Presione el boton
AUMENTA/ARRIBA y DISMINUIDA/ABAJO para desplazar la pagina v visualizar todos los parametros de

trabajo. Los valores que se visualizan son los siguientes:

» Inicio riego

» Pausainicial

» Pausafinal

» Stop anticipado a cuantos metros

» Zona 1 (Programa ) metros/hora + metros
» Zona 2 (Programa ) metros/hora + metros
» Zona 3 ( Programa ) metros/hora + metros
» Zona 4 (Programa ) metros/hora + metros
» Aspersor auxiliar

« Valvula

» Horade llegada

Si Pausa inicial, Pausa final y Stop anticipado son correctos, presione el boton START, de lo contrario, es

suficiente volver atras y modificar el valor deseado.
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w

' CONFIRMACION
METROS DESENROLLADOS

Tubo desenrollado (mt) 18

CAMBIAR Sl

. J

Durante el procedimiento de arranque del riego por medio del boton START, la primera pagina que se

visualiza es la confirmacion de los metros desarrollados. Presione Sl si el calculo de los metros desarrol-

lados es correcto, de lo contrario o si se desea modificar los metro, desplazarse con la perillay presionar
rapidamente en CAMBIAR. (mira pag. 3- PERILLA)

IrriMOP - v4.03.01

(METROS DESENROLLADOS D
@ Tubo desenrollado (mt)

18

(METROS DESENROLLADOS D
@ Tubo desenrollado (mt)

26
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| CONFIRMACION
PAUSA Y PARADA ANTICIPADA

Pausa inicial 0:00
Pausa final 0:00
Parada en metros 0
< CAMBIAR Sl

Despues se visualizara la confirma de las pausas y del stop anticipado. Presione Sl si los valores de pausa

inicial, pausa final y stop anticipado son correctos, de lo contrario, desplazarse con la perilla y presionar
rapidamente en CAMBIAR (mira pag. 3- PERILLA).
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(SET TIEMPO |
V Pausa inicial  0:05

Pausa final 0:00

Parada en metros (0]

\ /

27
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( )
SET
TIEMPO INICIO RIEGO
< CAMBIAR NO)

Después de la confirmacion de las pausas vy del Stop anticipado, se visualiza la posibilidad de ajustar un

inicio de riego pospuesto. Presione NO si no se desea ajustar un inicio pospuesto, de lo contrario, despla-

zarse con la perilla y presionar rapidamente CAMBIAR. (mira pag. 3- PERILLA)
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(HORA DE INICIO )
@ Iniciar el riego
Lu 12:44
g /
4 )
SET
TIEMPO INICIO RIEGO
Iniciar el riego Lu 12:44
< NO )
28
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(PROGRAMA DE RIEGO

\

< )
mt/h o 0 0 0

e—mt 205 o | 0 [ O

< CAMBIAR S

J

Después, se visualiza el programa de trabajo. En esta seccion, se puede ajustar un determinado tipo de

trabajo a desempenar. El programa es dividido en 4 zonas: la zona 4 es la mas cerca de la maquina y no

puede ser inferior de 20 metros, mientras que la zona 1 es la mas alejada, donde hay el chorro. Presione

Sl si los valores son todos 0y si non se desea utilizar un programa de trabajo particular, de lo contrario,

desplazarse con la perilla y presionar rapidamente en CAMBIAR. (mira pag. 3- PERILLA)

(PROGRAMA DE RIEGO

\

<4 (G
mt/h 20| o

)
2
0

@_

e mt 205| 0 0 0
< CAMBIAR )
(PROGRAMA DE RIEGO R
—— @ B0
mt/h 20| o | 40 | 40
Samt 145 0 | 30 | 30
< CAMBIAR Sl
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' CONFIRMACION
TIEMPO DE LLEGADA

Lu 21:37

< CAMBIAR

Sl

\

J/

El Gltimo parametro modificable en la seccion de Start conducido es la hora de llegada. Si se modifica este

parametro, se recalcula automaticamente Ia velocidad de la Zona 4 (Programa). Presione Sl cuando la hora

calculada es conforme a los tiempos y a las caracteristicas de trabajo, de lo contrario, desplazarse con la

perilla y presionar rapidamente en CAMBIAR. (mira pag. 3- PERILLA)
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(TIEMPO DE LLEGADA )
@ Tiempo limite
Lu 21:57
G J

30

Noviembre 2017



( )

RESUMEN

Iniciar el riego
Pausa inicial 0:00 Final 0:00

v

*%*

Parada en metros 0
Z1 (mt/h) **
< START )

Esta pagina es la dltima vy propone un resumen general de la maquina. Presione el boton
AUMENTA/ARRIBA y DISMINUIDA/ABAJO para desplazar la pagina v visualizar todos los parametros de

trabajo. Los valores que se visualizan son los siguientes:

» Inicio riego

» Pausainicial

» Pausafinal

» Stop anticipado a cuantos metros

» Zona 1 (Programa ) metros/hora + metros
» Zona 2 ( Programa ) metros/hora + metros
» Zona 3 ( Programa ) metros/hora + metros
» Zona 4 ( Programa ) metros/hora + metros
» Aspersor auxiliar

» \Valvula

» Hora de llegada

Si Pausa inicial, Pausa final y Stop anticipado son correctos, presione el boton START, de lo contrario, es

suficiente volver atras y modificar el valor deseado.
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Tipologias de errores

( Error 557 Do 12:00:00 )

MACHINE PARADA
O mt/n

O mt
§ J

El error de comunicacion con la SIM card esta puesto en alto a la izquierda, en lugar del nivel de sefal GSM y de la
sigla 2G/3G.
A los siguientes errores sigue la descripcion del motivo por lo que se verificd el error mismo. Cuando recibe un error

particular, por ejemplo 557, contacte el productor para obtener informacion detallada sobre como resolverlo.

» Error 3: SIM Card no valida

» Error &4: Operacion no valida

» Error 10: SIM Card no insertada

= Error 13; SIM Card funciona mal

» Error 30: Red no disponible

= Error 310: SIM Card no insertada

« Error 315: SIM Card funciona mal

« Error 331: Red no disponible

» Error 552: Modalidad de conexion errada

= Error 553: Conexion al servidor activa

» Error 555: Conexion a la red fallida

» Error 556: Ajuste de conexion al servidor fallida

» Error 557: Configuracion del socket fallida

» Error 559: Apertura via de comunicacion al servidor fallida
» Error 560: Via de comunicacion al servidor no disponible
» Error 562: Conexion fallida

» Error 567: APN errado

» Error 568: PDP errado

» Error 569: Servicio no funciona

» Error 999: Comunicacion al modem interno perdida
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Conexion eléctrica

15 / AN
1 14

1) - 15)  15/54 29) - Bateria(31)
2) - 16)  15/54 300 -
3) - 17)  15/54 presion del agua 31) AN Nivel de combustible
4) AN presion del agua 18)  15/54 32)  Sensores de massa
5) - 19)  15/54 33)  Sensores de massa
6) - 20)  15/54 Can bus 34)  Massa Can bus
7) IN velocidad del motor 21)  CnlL 35) CanH
8) OUT valvula HP/LP - 22) - 36) -
9) OUT valvula HP/LP + 23) N alta temperatura 37) -
10)  OUT motor de bypass - 24) - 38)  IN baja presion de aceite
11)  OUT motor de bypass + 25)  IN emergencia 39) INreserva
12)  OUT electrovalvula (PNP) ~ 26)  IN dinamo (D+) 40) -
13)  OUT 2° irrigador (PNP) 27)  DOUT Parpadeante (NPN)  41) -
14)  OUT marcha el motor (50)  28)  + Bateria (30) 42) -

Legenda

OUT :potencia de salida (max 8 A) AN  :entrada analdgica

DOUT : salida digital (max 0.5 A) IN : entrada digital

PNP :salida positiva

NPN :salida negativa
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Tamano del panel

192,5 mm >

[}

V36 Do 12:00:00

MACHINE PARADA

ﬁ[ 0 mth
0 mt

>

PUSH % AND GO
&
P ©©® ©
Y

181,0 mm
156,2 mm
179,0 mm
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